EVALUACIÓn
UNIDAD 7
	Nombre: ..............................................

Apellidos: ............................................
	Fecha: ..................................................
Curso: ..................................................


1. Determina la velocidad de rotación de la polea 1 y el momento que debemos aplicarle para que el peso P = 400 N ascienda con una velocidad de 0,1 m/s. 
Datos: D1 = 15 cm, D2 = 30 cm, D3 = 16 cm, D4 = 40 cm y D5 = 15 cm.
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2. Los engranajes del tren que se muestra en la figura son todos de módulo    m = 2; la velocidad de rotación del engranaje cónico 1 es n1 = 600 min-1. A partir del número de dientes de cada rueda, determina la velocidad de desplazamiento de la cremallera 9.
Datos: n1 = 600 min-1, z1 = 24, z2 = 24, z3 = 60, z4 = 30, z5 = 36, z6 = 54, z7 = 22 y z8= 15 
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3. En el tren de engranajes de la figura, calcula: a) la frecuencia de rotación del engranaje 4; b) el momento en el engranaje 4. (Datos: n1 = 1200 min-1, P = 2400 W).
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4. Una vagoneta es accionada por un motor que gira a 500 min-1 a través de una transmisión de poleas. La polea motriz tiene 150 mm de diámetro y va acoplada directamente al motor. La conducida, que se acopla directamente al árbol de las ruedas, tiene un diámetro de 450 mm, mientras que el de las ruedas es de 600 mm. Determina la velocidad de la vagoneta.
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5. En el mecanismo de cremallera, los engranajes tienen un paso de módulo 0,75 mm. Determina:

a) La velocidad de rotación que ha de tener la rueda dentada de 42 dientes para que la cremallera se desplace a 0,2 m/s.
b) Los diámetros primitivo, interior y exterior de la rueda.
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6. Un gato, para levantar un automóvil, lleva una rosca de 3 mm de paso y un único filete. ¿Qué par hay que aplicarle para levantar 1 200 kg si el dispositivo tiene un rendimiento del 45 %? 

Dato: Longitud de la palanca, a = 500 mm.
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